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INTISARI

IMPLEMENTASI METODE DETEKSI TEPI CANNY DAN
BACKPROPAGATION UNTUK MENGENALI RAMBU PERINGATAN
LALU LINTAS

Rambu peringatan merupakan rambu yang bertujuan untuk memperingatkan
pengguna kendaraan bermotor agar bersiap dengan kondisi lalu lintas yang akan
dilewati namun masih banyak yang tidak mengetahui arti dari rambu-rambu
tersebut. Pengenalan citra obyek rambu lalu lintas diperlukan untuk membantu
para pengguna kendaraan mengerti arti rambu tersebut agar terhindar dari
kecelakaan. Pada penelitian ini penulis hanya akan meneliti rambu peringatan lalu
lintas. Metode pengembangan sistem yang digunakan untuk mengidentfikasi
rambu peringatan lalu lintas adalah metode deteksi tepi Canny dan
backpropagation. Metode deteksi tepi Canny adalah suatu proses yang
menghasilkan tepi-tepi dari obyek-obyek citra yang tujuannya untuk menandai
bagian yang menjadi detail citra dan menghasilkan suatu variabel. Sedangkan
backpropagation adalah metode pelatihan dalam jaringan saraf tiruan yang terdiri
dari input layer, hidden layer dan output layer.

Dalam penelitian ini citra rambu akan melalui tahap preprocessing dengan
metode deteksi tepi Canny sehingga dapat diketahui pola tepi-tepi citra rambu
lintas. Setelah melalui tahap preprocessing input citra akan memasukki tahap
klasifikasi dengan menggunakan metode backpropagaion sehingga pada akhirnya
komputer akan mengenali nama input citra yang merupakan gambar rambu
peringatan lalu lintas. Dari hasil pengujian diketahui tingkat keberhasilan
mengenali data sebanyak 84 dari 105 dengan akurasi data uji sebesar 80%,
sedangkan akurasi data latih ialah 100%.

Kata kunci: Rambu Peringatan Lalu Lintas, Deteksi Tepi, Deteksi Tepi

Canny, Backpropagation
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INTISARI

IMPLEMENTASI METODE DETEKSI TEPI CANNY DAN
BACKPROPAGATION UNTUK MENGENALI RAMBU PERINGATAN
LALU LINTAS

Rambu peringatan merupakan rambu yang bertujuan untuk memperingatkan
pengguna kendaraan bermotor agar bersiap dengan kondisi lalu lintas yang akan
dilewati namun masih banyak yang tidak mengetahui arti dari rambu-rambu
tersebut. Pengenalan citra obyek rambu lalu lintas diperlukan untuk membantu
para pengguna kendaraan mengerti arti rambu tersebut agar terhindar dari
kecelakaan. Pada penelitian ini penulis hanya akan meneliti rambu peringatan lalu
lintas. Metode pengembangan sistem yang digunakan untuk mengidentfikasi
rambu peringatan lalu lintas adalah metode deteksi tepi Canny dan
backpropagation. Metode deteksi tepi Canny adalah suatu proses yang
menghasilkan tepi-tepi dari obyek-obyek citra yang tujuannya untuk menandai
bagian yang menjadi detail citra dan menghasilkan suatu variabel. Sedangkan
backpropagation adalah metode pelatihan dalam jaringan saraf tiruan yang terdiri
dari input layer, hidden layer dan output layer.

Dalam penelitian ini citra rambu akan melalui tahap preprocessing dengan
metode deteksi tepi Canny sehingga dapat diketahui pola tepi-tepi citra rambu
lintas. Setelah melalui tahap preprocessing input citra akan memasukki tahap
klasifikasi dengan menggunakan metode backpropagaion sehingga pada akhirnya
komputer akan mengenali nama input citra yang merupakan gambar rambu
peringatan lalu lintas. Dari hasil pengujian diketahui tingkat keberhasilan
mengenali data sebanyak 84 dari 105 dengan akurasi data uji sebesar 80%,
sedangkan akurasi data latih ialah 100%.

Kata kunci: Rambu Peringatan Lalu Lintas, Deteksi Tepi, Deteksi Tepi

Canny, Backpropagation



BAB 1
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang Masalah

Rambu peringatan merupakan rambu yang bertujuan untuk memperingatkan
pengguna kendaraan bermotor agar bersiap dengan kondisi lalu lintas yang akan
dilewati, misalkan saja tanda persimpangan 4 arah, itu berarti pengguna kendaraan
bermotor sewajarnya untuk memperlambat laju kendaraannya agar terhindar dari
kecelakaan. Akan tetapi, pengguna kendaraan bermotor tidak pernah
menghiraukan rambu peringatan yang sudah-disediakan di pinggir jalan, bahkan
tidak mengerti arti rambu peringatan tersebut. Surat 1zin Mengemudi yang
ditetapkan pemerintah sebagai syarat . kelayakan menggunakan kendaraan
bermotor tidak menjamin bahwa pengendara mengerti arti rambu peringatan yang
sudah ada. Pengenalan.citra obyek rambu-lalu lintas diperlukan untuk membantu
para pengguna kendaraan mengerti arti rambu tersebut agar terhindar dari
kecelakaan. Oleh sebab itu, peneliti tertarik untuk melakukan penelitian akan
pengenalan rambu peringatan lalu lintas.

Pada penelitian ini penulis hanya akan meneliti rambu peringatan lalu lintas.
Metode pengembangan sistem yang digunakan untuk mengidentfikasi rambu
peringatan lalu lintas adalah metode deteksi tepi Canny dan backpropagation.
Metode deteksi tepi Canny adalah suatu proses yang menghasilkan tepi-tepi dari
obyek-obyek citra yang tujuannya untuk menandai bagian yang menjadi detail
citra dan menghasilkan suatu variabel. Sedangkan backpropagation adalah
metode pelatihan dalam jaringan saraf tiruan yang terdiri dari input layer, hidden
layer dan output layer.

Dalam penelitian ini citra rambu akan melalui tahap preprocessing dengan
metode deteksi tepi Canny sehingga dapat diketahui pola tepi-tepi citra rambu

lintas. Setelah melalui tahap preprocessing input citra akan memasukki tahap



klasifikasi dengan menggunakan metode backpropagaion sehingga pada akhirnya
komputer akan mengenali nama input citra yang merupakan gambar rambu

peringatan lalu lintas.

1.2. Perumusan Masalah

Berdasarkan penjelasan latar belakang tersebut, maka dapat dirumuskan
sebuah permasalahan yaitu rambu lalu lintas dapat menghindarkan pengendara
dari kecelakaan, sehingga perlu dilakukan pengenalan rambu lalu lintas secara
otomatis. Rambu lalu lintas tersebut disajikan sebagai citra digital dan dilihat
karakteristiknya berdasarkan fitur bentuk dan pola. Ekstraksi fitur dapat dilakukan
dengan menggunakan metode deteksi tepi Canny dan menghasilkan fitur ciri pola
dari citra rambu lalu lintas. Pengklasifikasian.rambu dilakukan dengan metode

Backpropagation yang akan mengenali nama rambu lalu lintas.

1.3. Batasan Masalah

Dalam penelitian ini, penulis memberikan batasan masalah untuk sistem yang
dibuat, yaitu:

a. ~Rambulalu lintas yang akan digunakan dalam sistem ini adalah rambu
peringatan.

b. Input citra rambu lalu lintas yang digunakan memiliki file format .jpg.

c. Gambar rambu lalu lintas yang diambil untuk proses identifikasi adalah
gambar yang diambil hanya dari depan.

d. Citra diambil dari kamera HP.

e. Pengambilan citra dilakukan pada siang hari dengan kondisi cuaca
normal.

f. Sampel citra yang diambil berjumlah 5 dari masing-masing rambu
peringatan.



1.4. Tujuan Penelitian

Penelitian ini bertujuan untuk mengenali citra rambu peringatan lalu lintas

dengan implementasi metode deteksi tepi Canny dan backpropagation, sehingga

dapat diketahui kecocokan metode yang digunakan dalam mengenali rambu

peringatan lalu lintas.

1.5. Metodologi Penelitian

Metode penelitian yang dilakukan meliputi:

a.

Studi Literatur
Studi literatur digunakan dengan membaca jurnal, buku-buku, dan hasil
penelitian yang berkaitan dengan pengenalan pola rambu lalu lintas,
preprocessing, dan uji keakuratan.
Pengumpulan Data
Pengumpulan data citra rambu lalu lintas diperoleh dengan mengambil
gambar standar yang dimiliki oleh kepolisian dan menggunakan citra
masing-masing 5 citra untuk setiap rambu lalu lintas yang diperoleh dari
kamera HP peneliti. File format citra ialah .jpg, dikarenakan default dari
hasil. pengambilan gambar menggunakan kamera HP. Setelah
mendapatkan data citra, maka akan dilakukan pengolahan data.
Proses Pengolahan Data
1. Proses pelatihan data
Pada proses sistem klasifikasi rambu lalu lintas ini, sistem akan secara
otomatis melatih citra rambu lalu lintas yang ada pada folder
data_latih untuk disimpan dalam database. Sistem menyimpan data
citra pola rambu lalu lintas berdasarkan yang ditentukan oleh peneliti.
2. Proses pengujian
Setelah semua pola rambu mendapatkan nilai ciri ekstraksinya dan
tersimpan di database, peneliti dapat menginputkan kembali citra

rambu lalu lintas (citra pola uji) untuk menguji apakah hasil output



klasifikasi yang keluar dengan nama rambu lalu lintas yang diinputkan
hasilnya sama atau tidak. Setelah kesimpulan dari hasil output keluar,
sistem akan menampilkan semua nilai terdekat yang mendekati
klasifikasi tersebut berdasarkan perhitungan backpropagation, lalu
akan dilakukan perhitungan berapa jumlah tingkat output yang benar
dari beberapa jumlah sampel yang telah diinputkan, sehingga peneliti
dapat menghitung rata-rata tingkat persentasenya.
d. Analisis Data

Setelah proses pengolahan data penulis akan menganalisa tentang pola

bentuk dari rambu peringatan lalu lintas dan dilakukan uji coba terhadap

sistem vyang telah dibuat, kemudian melakukan evaluasi dan

menganilisis rata-rata tingkat persentase nilai ekstrasi ciri berdasarkan

metode deteksi tepi Canny dan backpropagation.

1.6. Sistematika Penulisan

Sistematika diperlukan untuk memberi dasar-dasar penulisan supaya hasil
yang diperoleh dari penulisan akan lebih terarah. Adapun sistematika penulisan
yang digunakankali ini adalah:

BAB 1 Pendahuluan

Bab Pendahuluan berisi tentang bagian awal dari penulisan laporan. Pada

bagian ini memuat Latar Belakang Masalah, Perumusan Masalah, Batasan

Masalah, Tujuan Penelitian, Metode Penelitian dan Sistematika Penulisan.
BAB 2 Tinjauan Pustaka

Pada bab ini memuat mengenai berbagai teori yang didapatkan dari berbagai

sumber pustaka yang diperlukan untuk memecahkan masalah. Bab ini terdiri

dari dua bagian utama, yaitu Tinjauan Pustaka dan Landasan Teori. Tinjauan

Pustaka berisi tentang penelitian-penelitian dari sebelumnya, sedangkan

untuk Landasan Teori berisi tentang penjelasan rambu lalu lintas, rambu

peringatan lalu lintas, metode preprocessing yang digunakan, dan metode
klasifikasi backpropagation.



BAB 3 Analisis dan Perancangan Sistem
Bab ini mencakup analisis teori yang digunakan dan implementasi algoritma
preprocessing dan backpropagation ke dalam suatu sistem yang hendak
dirancang. Pada dasarnya bab ini memuat bahan dan materi yang dipakai
dalam riset. Selain itu juga terdapat variabel dan data yang dikumpulkan serta
diuraikan secara jelas termasuk sifat, satuan berserta Kkisarannya. Yang
terakhir yaitu, penguraian simulasi atau perancangan yang akan dilakukan
dengan jelas.

BAB 4 Implementasi dan Analisis Sistem
Bab ini memuat hasil riset atau implementasi serta pembahasan atau analisis
dari riset yang telah dilakukan oleh penulis: Untuk hasil riset atau
implementasi akan disajikan dalam bentuk daftar, tabel, foto, maupun bentuk
lainnya. Sedangkan untuk pembahasan. tentang hasil yang diperoleh akan
disajikan berupa penjelasan yang teoritis dan hasil riset juga akan
dibandingkan dengan hasil riset terdahulu yang sejenis.

BAB 5 Kesimpulan dan Saran
Bab ini berisi tentang kesimpulan dari_hasil pengujian yang telah dilakukan

dan berisi saran untuk mengembangkan penelitian selanjutnya.



BAB 5
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1. Kesimpulan

Pada penelitian kali ini, sistem mendapatkan akurasi pengenalan data latih
100% (semua terkenali) dan akurasi data uji 80% (84 dari 105 terkenali). Oleh
karena itu dapat disimpulkan bahwa sistem ini belum baik dalam mengenali
rambu peringatan lalu lintas yang mengimplementasi ‘metode deteksi tepi Canny

dan Backpropagation.

5.2. Saran

Pada penelitian ini masih ada beberapa kekurangan yang terjadi pada saat
pengujian dilakukan. Beberapa saran yang diberikan untuk penelitian selanjutnya
adalah sebagai berikut:

a. Citra rambu lalu lintas yang digunakan untuk citra uji memiliki kualitas
yang kurang baik karena saat pengambilan gambar ada beberapa cahaya
yang merusak kualitas dari citra uji.

b. Pengambilan warna kuning yang menjadi sulit karena kualitas citra yang
kurang baik (adanya flare cahaya pada gambar dan beberapa rambu yang
memiliki warna kuning yang kurang bagus).

c. Tidak adanya standar pada rambu lalu lintas sehingga hasil data latih dan
data uji menjadi berbeda.

d. Kurangnya variasi data latih untuk setiap jenis rambu peringatan lalu
lintas.

e. Perlu ditambahkan metode pengecekan kemiringan citra (moment).
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